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ELENCO ELABORATI

CODICE
ELABORATO TITOLO NOME FILE
1 - ELABORATI DI INQUADRAMENTO GENERALE
1.0 ELENCO ELABORATI 1.0_MIRA2_PE_EI.Elaborati_Rev02.pdf
11 RELAZIONE ILLUSTRATIVA 1.1_MIRA2_PE_Rel.lllustrativa_Rev02.pdf
2 - ELABORATI TECNICI E SPECIALISTICI
2.1 DOCUMENTAZIONE FOTOGRAFICA 2.1_MIRA2_PE_Doc.Foto_Rev01.pdf
2.2 RELAZIONE SULLA GESTIONE DEI MATERIALI 2.2_MIRA2_PE_Rel.Mat_Rev01.pdf
2.3 RELAZIONE BARRIERE ARCHITETTONICHE 2.3_MIRA2_PE_Rel.Arch_Rev01.pdf
3 - ELABORATI GRAFICI

3.1 COROGRAFIA GENERALE DI INQUADRAMENTO DELL'OPERA | 3.1_ MIRA2_PE_Corogr_Rev01.pdf

SINTESI DEGLI STRUMENTI DI PIANIFICAZIONE
3.2 PAESAGGISTICA VINCOLISTICA E TERRITORIALE 3.2 MIRA2_PE_PRG_Rev0L.pdf

P.R.G.- P.AT. - CATASTO
3.3 RILIEVO PLANIALTIMETRICO 3.3_MIRA2_PE_Rilievo_Rev01.pdf
3.4 PLANIMETRIA DI PROGETTO SU ORTOFOTO 3.4_MIRA2_PE_Plan.Ortofoto_Rev01.pdf
35 PLANIMETRIA DI PROGETTO 3.5_MIRA2_PE_Plan.Progetto_Rev01.pdf
3.6 PLANIMETRIA DI TRACCIAMENTO 3.6_MIRA2_PE_Plan.Tracc_Rev01.pdf
3.7 SEZIONI TIPO 3.7_MIRA2_PE_Sez.Tipo_Rev01.pdf
3.8 PLANIMETRIA DELLE DEMOLIZIONI 3.8_MIRA2_PE_Demol_Rev01.pdf
3.9 PENSILINE E ARREDO URBANO 3.9 _MIRA2_PE_Arredo_RevO1.pdf

4 — ELABORATI RETI TECNOLOGICHE INTERFERENTI
4.1 RELAZIONE INTERFERENZE RETI TECNOLOGICHE 4.1_MIRA2_PE_Rel.Interferenze_RevO01.pdf
4.2 PLANIMETRIA RETI TECNOLOGICHE - STATO DI FATTO 4.2_MIRA2_PE_RetiTec.SdF_Rev01.pdf
5 — VIABILITA’ PROVVISORIA CANTIERIZZAZIONE
5.1 RELAZIONE DI CANTIERIZZAZIONE 5.1_MIRA2_PE_Rel.Cant_Rev01.pdf
5.2 PLANIMETRIA E VIABILITA' DI CANTIERE 5.2_MIRA2_PE_Cant_Rev01.pdf
6 — DISPOSIZIONI SICUREZZA
6.1 PIANO DI SICUREZZA E COORDINAMENTO 6.1_MIRA2_PE_PSC_Rev01.pdf
6.2 FASCICOLO DELL'OPERA 6.2_MIRA2_PE_Opera_Rev01.pdf
6.3 CRONOPROGRAMMA 6.3_MIRA2_PE_Crono_Rev0L.pdf
7 — ELABORATI TECNICO AMMINISTRATIVI

CAPITOLATO SPECIALE D'APPALTO — NORME
7.1 AMMINISTRATIVE 7.1_MIRA2_PE_CSA.NA_Rev02.pdf
7.2 CAPITOLATO SPECIALE D’APPALTO — NORME TECNICHE 7.2_MIRA2_PE_CSA.NT_RevO1.pdf
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8 — ELABORATI DI STIMA ECONOMICA

8.1 COMPUTO METRICO 8.1_MIRA2_PE_CM_Rev02.pdf
8.2 COMPUTO METRICO ESTIMATIVO 8.2_MIRA2_PE_CME_Rev02.pdf
8.3 ELENCO PREZZI UNITARI 8.3_MIRA2_PE_EPU_Rev02.pdf
8.4 LISTA CATEGORIE PER OFFERTA 8.4 MIRA2_PE_LCO_Rev02.pdf
. 3%8@% PDEEFIQ_)I&’INCIDENZA PERCENTUALE DELLA 8.5 MIRA2_PE_OIM_Rev02.pdf
8.6 QUADRO ECONOMICO 8.6_MIRA2_PE_QE_Rev02.pdf
9 — PIANO DI MANUTENZIONE DELL'OPERA
9.1 MANUALE D'USO 9.1_MIRA2_PE_Man.Uso_Rev01.pdf
9.2 MANUALE DI MANUTENZIONE 9.2_MIRA2_PE_Man.Manut_Rev01.pdf
9.3 PROGRAMMA DI MANUTENZIONE 9.3_MIRA2_PE_Prog.Manut_Rev01.pdf




